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MS3X/V3.0 Hardware Guide

The module requires soldering to the top of the MS3X card. 

•

First ensure you are confident in this task, if not entrust to someone else or consult your dealer. 

•

Remove the upper case and MS3X card. 

•

Position the RTCC module as shown i.e. GND aligns with GND : 5V aligns with VCC : the empty pad H2
is above H2. 

•

Solder on the four connecting pins from below the MS3X card keeping the RTCC module level. 
Use a magnifying glass if required to ensure you have created a good connection. 

 

•

Carefully install the CR1220 Lithium battery, noting polarity. The larger (+) side is upwards, matching the
(+) on the retainer. 
Be aware that once the battery is installed, the circuit is live and you must prevent short circuits.

•

If your install is subjected to vibration it is strongly recommended that some glue is used to retain the 
battery and a support is made beneath the exposed end of the module. 

•

In TunerStudio go to CANbus/testmodes->Real Time Clock, set the input type to "On-board" 

•

Power cycle as instructed. 

•

You can set the clock by pressing the button. The new time will show next time you enter the menu.

3.4.15 PT4 input / output

PT4 can be used as a low current 0-5V logic output or a 0-5V logic input.

3.4.16 Speed sensor inputs

The speed sensors system expects to receive a 0-5V pulsed signal internally at the processor.

The switch inputs 'Datalog in', 'Tableswitch in', 'Launch in' can be used for low frequency signals from a 
hall/gear-tooth sensor e.g. picking up from the rear or wheel studs.

High tooth count sensors such as ABS rings will create too high a frequency for these inputs. The PT4 input can 
accomodate a high frequency 0-5V input signal.

With some DIY, the spare inputs internally on the mainboard can be used for higher frequencies with a suitable 
interface circuit - replicate the PT4 input circuit shown in the schematics.

VR sensors will need a suitable interface circuit to convert the AC signal into a 0-5V pulsed signal.

3.4.17 EGT input

 K-type thermocouple probe and bung.
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