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The options for these settings are outlined below:

Algorithm

•

Simple – This method of closed-loop EGO control is well-suited to use with a narrowband O2 sensor. 

•

PID – This closed-loop method incorporates a Proportional Integral Derivative control-loop which (when 
tuned properly) adjusts the amount of fuel being injected to quickly get to the target, and then maintains 
the target without any oscillation.

•

No correction – no fuel changes are made in response to oxygen sensor readings.

Use EGO Delay Table

Specifies whether to use IGN events or delay table to determine how often EGO runs.

Ignition Events Per Step

The number of ignition events between each correction.

EGO Sensor Response Time

Static value representing O2 sensor response time which is added to the EGO delay table value.

Controller Step Size (%)

Controls how large each correction 'step' is.

Use Authority Table

Enables a table of EGO authority based on RPM/load. This allows greater control over when closed-loop EGO 
is operational and permits variable authority. An authority of zero means there will be no correction made. 
Normally the RPM and load axes should be set the same as the AFR tables.
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