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5.2.1 Coil Negative Input

For fuel-only installs it is possible to obtain a tach in trigger from the negative terminal of a single coil. See 
section 6.1

5.2.2 VR (magnetic) sensor input

The VR sensor is a very commonly used sensor. Usually it is seen as a two wire sensor although some 
manufacturers install a screen on the cable, so yours may have three wires. In CAS (crank angle sensor) units a
multiplug may be used to combine multiple sensors. The sensor itself generates an AC voltage when a piece of 
steel (the trigger) moves past it. Non-ferrous trigger wheels will not work. The voltage varies from less than a 
volt during cranking to tens of volts at higher revs.

Typically it is suggested that the magnetic tip of the sensor is around the same size as the teeth on the wheel.

In order to use a VR sensor a "conditioner" circuit is required to convert the AC voltage into a DC square wave 
signal while retaining the timing information. The Microsquirt has this conditioner built in. The two signal wires 
from the VR sensor are connected to the VR+/- inputs at the Microsquirt. Ideally use a screened twisted pair 
cable and connect the screen to sensor ground at the Microsquirt end only.

 

Some installs may find it necessary to install a "shunt" resistor between VR+ and VR- to reduce the signal 
voltage at higher RPMs. A 1/4W resistor is sufficient and values in the range of 1k to 10k.

10k is recommended for 60-2 wheels.
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