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5.2.4 Hall sensor input (built-in pull-up)

These sensors operate similarly to the hall sensors in section 5.2.3 but include the pull-up resistor internally so 
they give a 0V or 5V signal.

The hall sensor requires a supply voltage which is usually 12V from a fused 12V supply or 5V from the TPSREF
output of the Microsquirt. The sensor is then grounded at the Microsquirt sensor ground and the signal wire 
connects to the VR- tach input. 
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